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© Dispositrf de reglage automatique de projecteurs. 



© Ce dispositif est plus particulierement destine a assurer ie 
reglage automatique de la distance d'eclairage de projecteurs 
notamment pour vehicules automobiles a I'aide de deux sen- 
seurs (6) qui emettent des ultrasons, fournis par un element 
(4), vers la bande de roulement et recoivent les ondes r6fle- 
chies par cette bande de roulement, un element (7) integre en 
une tension U2 te dephasage existant entre les signaux de 
retour recus par les senseurs (6), cette tension U2 est ensuite 
comparee, a I'aide d'un element (8), a une tension Ul fonction 
de la position des projecteurs 1, le signal U3 issu de cet 
elements commande alors un element (9), lui meme definis- 
sant le sens de rotation d'un moteur (2) qui agit sur les proiec- 
teurs <1). 
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DISPOSITIF DE REGLAGE AUTOMfrTIQUE DE PROJECTEU3S 

L f invention concerne un dispositif de r£glage de la distance 
d'^clairoge de pirojecteurs de v^hicules automobiles, de facon a ce 
que cette distance d'eclairage reste sensiblement constante quelle 
que soit la position de la carrosserie, ou assiette, du vehicule 
par rapport au chemin de rouleraent* 

Le dispositif est du type constitu^ d'un element, par exemple un po- 
tentiom&tre, qui deiivre une tension fonction de la position du pro- 
jecteur, laquelle tension est alors compare a une autre tension si- 
gnificative de la position de 1" assiette, elabor^e a l'aide d'un 
dispositif comportant notamraent deux capteurs, ou transducteurs, dis- 
poses vers les extremites avant et arri&re de la carrosserie. 
Dans de tels dispositifs connus, les capteurs sont situes au niveau 
des essieux avant et arriere du vehicule, de ce fait la position de 
I 1 assiette du vehicule est determinee par reference a un organe du 
vehicule, et principalement a un organe de suspension, or ceci amene 
de nombreux ecarts de reglage suivant le type de vehicule £quipe d'un 
tel dispositif ainsi que suivant le bon etat de la suspension dudit 
vehicule • 

La presente invention a pour but de remedier b de tels inconvenients 
et concerne a cet effet un dispositif de reglage automatique de la 
distance d'eclairage de projecteurs notamraent pour vehicules automo- 
biles, de facon a ce que cette distance d'eclairage reste sensible- 
ment constante quelle que soit la position de la carrosserie, ou as- 
siette, du vehicule par rapport au chemin de rouleraent, dispositif 
du type constituS d'un Element qui deiivre une tension Ul fonction de 
la position du projecteur, laquelle tension est alors compar£e h une 
autre tension U2, significative de la position de 1' assiette, eiabo- 
ree a l'aide d'un dispositif comportant notamment deux capteurs, ou 
transducteurs, disposes vers les extremites avant et arrifere de la 
carrosserie et d'un coraparateur qui compare lesdites tensions Ul et 
U2 et transmet leur difference alg^brique U3 a un organe de commande 
d'un syst&me Slectro-m6canique de commande de 1'inclinaison des pro- 
jecteurs, dispositif de reglage carocterise en ce que le dispositif 
comportant deux capteurs est constitu£ de sonars qui emettent siroul- 
tan£ment des signaux sonores vers le chemin de roulement et en re- 
goivent l'onde reflechie, et un element qui int&gre en la tension U2 
le dephasage qui apparait entre le debut du signal refiechi capte par 
un des sonars et le debut du signal refiechi capte par 1* autre sonar 



0021890 

<J -2- 

de manifcre b ctefinir de fa 5 on effective lo variation des distances 
entre l'avant et 1'arriSre du vehicule par rapport au chemin de rou- 
lement. 

La description qui va suivre en regard des schemes annexes fera mieux 
5 comprendre comment 1 'invention peut Stre reSalisee. 

La figure 1 repr^sente sch<§raatiquement un dispositif suivant 1" inven- 
tion. 

La figure 2 repr<5sente sch£matiquement les etapes pour l f Elaboration 
de la tension d£finissant la position de l'assiette du vehicule. 

10 De fagon connue, selon la figure 1, le dispositif de correction de la 
distance d'£clairage est constitue d'un element 3 f pouvant etre un 
potentioroetre, qui delivre une tension Ul fonction du positionnement 
d'au moins un projecteur 1, d'un dispositif (4-5-£S7)qui delivre une 
tension U2 fonction de la position de l'assiette du vehicule par rap- 

15 port & la bande de roulement, d'un comparateur 8 qui compare les ten- 
sions Ul et U2 et transmet leur difference algebrique U3 a un organe 
9 de commande d'un systerae de commande electro mecanique de l'incli- 
naison du projecteur 1 # ce syst&me de commande electro mecanique peut 
par exemple Stre un moteur 2 dont un element coopere avec un Element 

20 du projecteur 1 pour r^aliser 1 'dement 3. 

Conformeinent & 1* invention le dispositif qui delivre la tension U2 
fonction de la position de l'essiette du vehicule par rapport b la 
bande de roulement est un dispositif a ultrasons ou sonar. 
Ce dispositif est constitue d'un gen^rateur d' ultrasons, lesquels ul- 

25 trasons sont dirig£s vers la bande de roulement a l'aide d'un senseur 
5 dispose a l'avant du vehicule, et d'un senseur 6 dispose a l'arri&- 
re dudit vehicule, ces dits senseurs 5 et 6 captent les signaux r£- 
flechis sur la bande de roulement et les transmettent a un dispositif 
7 de traitement de ces signaux. 

30 Le fonctionnement de ce dispositif fonctionne alors de la fagon sui- 
vante : 

, Le gen^rateur d' ultrasons 4 cree les ultrasons lesquels sont regulife- 

rement transmis sous l'aspect de tops equidistants (fig. 2a) vers le 
chemin de roulement a l'aide des sonars 5 et 6, ces sonars 5 et 6 
35 captent alors l'6cho du a la reflexion de l'onde d* ultrasons envoyee 

sur le chemin de roulement, et envoient ledit echo vers le dispositif7 
de traitement des signaux reflechis. 
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En supposant que l'avant de la voiture soit plus pres du cherain de 
roulement que I'arri&re, les signaux reflechis sont alors represen- 
ts par la figure 2b pour I'avant et 2c pour l'arriere ; le dispo- 
sitif 7 transforme en tension (fig* 2d) le dephasage <P separant le 
debut des deux signaux 2b et 2c, puis I'integre en une valeur rnoyen- 
ne (fig. 2e) correspondent a la tension U2 representative de l'ecart 
entre les distances dl et d2 existantes entre les deux extremites du 
vehicule par rapport au chemin de roulement. 
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REVINDICATION 

1 - Dispositif de reglage automatique de la distance d'eclaira- 
ge de projecteurs notamment pour vehicules automobiles, de fagon 
a ce que cette distance d'eclairage reste sensiblement constante 
quelle que soit la position de la carrosserie, ou assiette, du 
vehicule par rapport au chemin de roulement, dispositif du type 
constitu6 d'un element (3) qui delivre une tension Ul , fonction de 
la position du projecteur (l) f laquelle tension est alors comparee 
a une autre tension U2 significative de la position de I'assiette, 
elaboree b I'aide d'un dispositif (4) comportant notamment deux 
capteurs, ou transducteurs disposes vers les extremites avant et 
arriere de la carrosserie et d'un comparateur (8) qui compare lesdi- 
tes tensions Ul et U2 et transmet leur difference algebrique U3 
a un organe de commande (9) d'un systeme electro raecanique (2) de 
comraande de 1 'inclinaison des projecteurs, dispositif de reglage 
caracterise en ce que le dispositif (4) comportant deux capteurs 
est constitue de sonars (5-6) qui emettent simultanement des signaux 
sonores vers le chemin de roulement et en regoivent l'onde reflechie 
etd'un element (7) qui integre en la tension U2 le dephasage qui 
opparait entre le debut du signal reflechi capte par un des sonars 
et le debut du signal reflechi capte par 1" autre sonar de maniere 
a definir de fagon effective la variation des distances entre 
1* avant et 1" arriere du vehicule par rapport au chemin de roulement. 
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